Cable assemblies for HW-robots, water-cooled,
T3 mount and Euro connector

DESCRIPCION GENERAL

Los juegos de cables para robots de articulacién hueca (HW) deben tener una longitud precisa. Las longitudes de cable se disefian para
determinadas combinaciones de alimentador de alambre y soporte. Para conocer otras combinaciones, consulte con el departamento de

Ventas de Kemppi.

Cédigo de pedido Codigo de
Marca de robot Modelo de robot Tipo 9 (A7)p Longitud pedido

(Kemparc)
ABB IRB 15201D T3 SP600578 1,03 M
FANUC 100iC-7L T3 SP600706 1,14 M
FANUC 100iC-8L T3 SP600812 1,39 M
FANUC 120iC T3 SP600641 1,05 M
FANUC 120iC-12L T3 SP600719 1,34 M

CARACTERISTICAS TECNICAS

Cable assemblies for HW-robots, water-cooled, T3 mount and Euro
connector
Cadigo de producto See the technical specifications list.
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