Cable assemblies for non-HW-robots, gas-
cooled, T2/T4 mount and Euro connector

DESCRIPCION GENERAL

Los juegos de cables para robots de articulacién no hueca se seleccionan con longitudes estandar. Es necesario un esquema de
dimensiones que indique la distancia desde el frontal del alimentador de alambre hasta el 6.° eje del robot para elegir la longitud del juego
de cables. Para conocer otras longitudes, consulte con el departamento de ventas de Kemppi.

Cédigo de

Marca de robot Modelo de robot Tipo pedido (A7) Longitud

ABB IRB 2400/10 T2 SP600712 0,90 M

ABB IRB 2400/16 T2 SP600712 0,90 M

ABB IRB 2400L T2 SP600694 1,10 M

KAWASAKI RAQOO6L T2 SP600693 1,35M

KAWASAKI RAO10N T2 SP600694 1,10 M

KAWASAKI RAO10L T2 SP600693 1,35M

KAWASAKI RAO20N T2 SP600694 1,10 M

KUKA KR5 Arc T2 SP600694 1,10 M

KUKA KR6-2 T2 SP600694 1,10 M

KUKA KR6 R1820 T2 SP600694 1,10 M

KUKA KR8 R1620 T2 SP600712 0,90 M

KUKA KR10 R1420 T2 SP600712 0,90 M

MOTOMAN MH50 T2 SP600693 1,35M

MOTOMAN MH50-35I1 T2 SP600692 1,50 M

MOTOMAN MH50-20I1 T2 SP600728 2,00 M

MOTOMAN HP20D T2 SP600694 1,10 M

MOTOMAN HP20D-6 T2 SP600693 1,35M
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MOTOMAN

Robot universal
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CARACTERISTICAS TECNICAS

Cable assemblies for non-HW-robots, gas-cooled, T2/T4 mount and

Euro connector

Cadigo de producto

20052024

UPG6
UR6
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T2
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See the technical specifications list.
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