Cable assemblies for HW-robots, water-cooled,

T1 mount and Euro connector

YLEISTA

Onttoranteisten eli HW-robottien kaapelisarjojen on oltava tarkasti oikean pituisia. Kaapelien pituudet on suunniteltu tietyille

langansyottolaitteen ja kiinnikkeen yhdistelmille. Tietoja muista yhdistelmistéd saat Kempin myynnilta.

Robottimerkki Robottimalli
ABB IRB 16601D
ABB IRB 26001D-15/1.85

FANUC 100iC-8L
FANUC 120iC
KAWASAKI BAOOG6L
KUKA KR 5 ARC HW
KUKA KR 5-2 ARC HW
KUKA KR6 R1820 ARC HW
KUKA KR8 R2100 ARC HW
KUKA KR16 Arc HW
MOTOMAN GP12
MOTOMAN GE25-12
MOTOMAN MA1440

Cable assemblies for HW-robots,
water-cooled, T1 mount and Euro
connector / Tekniset tiedot

Tyyppi

T1
T1
T1
T1
T1
T1
T1
T1
T1
T1
T1
T1
T1

Tilauskoodi
(A7)

SP600721
SP600722
SP600810
SP600736
SP600735
SP600670
SP600670
SP600699
SP600718
SP600649
SP600650
SP600709
SP600650

Pituus

1.10M
1.16
1.39M
14 M
1.34M
0.98 M
0.98 M
111 M
0.99 M
1.10M
0.97 M
1.39M
0.97M

Ordering code

(Kemparc) Length

SP600697 1.15M
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Tuotekoodi Katso tekniset tiedot.
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