Cable assemblies for HW-robots, gas-cooled, T1
mount and Euro connector

OPIS

Okablowanie do robotéw HW musi mie¢ doktadng dtugos¢. Dhugosci kabli sg dopasowane do konkretnych kombinacji podajnika drutu i
wspornika. Aby uzyskac informacje na temat dodatkowych kombinacji, nalezy skontaktowac sie z firmg Kemppi.

Marka robota Model robota
FANUC 100iD-8L
KAWASAKI BAOOG6N
KAWASAKI BAOO6L
MOTOMAN GP25 - 12
MOTOMAN MA2010

DANE TECHNICZNE

Cable assemblies for HW-robots, gas-cooled, T1 mount and Euro
connector

Kod produktu

Cable assemblies for HW-robots,
gas-cooled, T1 mount and Euro
connector / Dane techniczne

Typ Kod zaméwienia (A7)
T1 SP600811
T1 SP600698
T1 SP600737
T1 SP600720
T1 SP600720

See the technical specifications list.

Dtugosé
1,39 m
1,01 m
1,34 m
1,39 m
1,39 m
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