Cable assemblies for non-HW-robots, gas-
cooled, T2/T4 mount and Euro connector

OPIS

Okablowanie do robotéw innych niz HW jest dostepne w standardowych dtugosciach. Dlugos¢ kabli nalezy wybra¢ na podstawie rysunku
wymiarowego pokazujacego odlegtos¢ od czota podajnika drutu do 6. osi robota. Aby uzyskac informacje na temat dodatkowych dtugosci,
nalezy skontaktowac sie z firmg Kemppi.

Marka robota Model robota Typ zK:n(:c’)wienia Dtugosé
(A7)

ABB IRB 2400/10 T2 SP600712 0,90 m

ABB IRB 2400/16 T2 SP600712 0,90 m

ABB IRB 2400L T2 SP600694 1,10 m

KAWASAKI RA00O6L T2 SP600693 1,35m

KAWASAKI RAO10N T2 SP600694 1,10 m

KAWASAKI RAO10L T2 SP600693 1,35m

KAWASAKI RA020N T2 SP600694 1,10 m

KUKA KR5 Arc T2 SP600694 1,10 m

KUKA KR6-2 T2 SP600694 1,10 m

KUKA KR6 R1820 T2 SP600694 1,10 m

KUKA KR8 R1620 T2 SP600712 0,90 m

KUKA KR10 R1420 T2 SP600712 0,90 m

MOTOMAN MH50 T2 SP600693 1,35 m

MOTOMAN MH50-35I1 T2 SP600692 1,50 m

MOTOMAN MH50-20I1 T2 SP600728 2,00 m

MOTOMAN HP20D T2 SP600694 1,10 m

MOTOMAN HP20D-6 T2 SP600693 1,35 m
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Cable assemblies for non-HW-robots, gas-cooled, T2/T4 mount and

Euro connector

Kod produktu

20052024
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See the technical specifications list.
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