
Cable assemblies for HW-robots, gas-cooled, T1
mount and Euro connector

КРАТКОЕ ОПИСАНИЕ

Кабельные сборки для роботов с полым запястным шарниром необходимо точно подбирать по длине. Длина кабелей

подбирается для определенных комбинаций механизма подачи проволоки и кронштейна. Консультацию по дополнительным

комбинациям можно получить у специалистов по продажам Kemppi.

Марка робота Модель робота Тип Код заказа (А7) Длина

FANUC 100iD-8L T1 SP600811 1,39 м

KAWASAKI BA006N T1 SP600698 1,01 м

KAWASAKI BA006L T1 SP600737 1,34 м

MOTOMAN GP25 — 12 T1 SP600720 1,39 м

MOTOMAN MA2010 T1 SP600720 1,39 м

ТЕХНИЧЕСКИЕ СПЕЦИФИКАЦИИ

Cable assemblies for HW-robots, gas-cooled, T1 mount and Euro

connector

Код оборудования See the technical specifications list.
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